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ROZPORZADZENIE WYKONAWCZE KOMISJI (UE) 201 9/621
z dnia 17 kwietnia 2019 r.

w sprawie informacji technicznych niezbednych do badania zdatno$ci do ruchu drogowego

elementéw podlegajacych badaniu, w sprawie stosowania zalecanych metod badafi oraz

ustanawiajgce szczegétowe przepisy dotyczace formatu danych i procedur dostgpu do
odpowiednich informacji technicznych

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPE]JSKA,
uwzgledniajac Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac dyrektywe Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/45/UE z dnia 3 kwietnia 2014 r. w sprawie
okresowych badan zdatnosci do ruchu drogowego pojazdéw silnikowych i ich przyczep oraz uchylajaca dyrektywe
2009/40/WE (1), w szczeg6lnosci jej art. 4 ust. 3,

a takze majgc na uwadze, co nastepuje:

(1)  Zgodnie z dyrektywa 2014/45/UE, w celu ulatwienia prowadzenia okresowych badan zdatnosci do ruchu
drogowego pojazdéw silnikowych i ich przyczep, Komisja powinna przyjac akty wykonawcze okreslajace zestaw
informagji technicznych niezbednych dla badanych elementéw oraz dotyczace stosowania zalecanych metod
badan.

(2) W zalgczniku I do dyrektywy 2014/45/UE okreslono elementy podlegajace badaniu jako minimum, minimalne
normy, ktére nalezy stosowa¢, oraz zalecane metody badan.

(3) W celu ulatwienia okresowych badain zdatnosci do ruchu drogowego pojazdéw silnikowych i ich przyczep
Komisja powinna réwniez przyjaé szczegblowe przepisy dotyczace formatu danych i procedur dostepu do
odpowiednich informagji technicznych.

(4)  Panstwa czlonkowskie moga wylaczy¢ z badania zdatnosci do ruchu drogowego pojazdy dwu- lub tréjkotowe
kategorii L3e, L4e, L5e i L7e z silnikiem o pojemnosci powyzej 125 cm® — jezeli wprowadzono skuteczne
alternatywne $rodki bezpieczenstwa ruchu drogowego. Jednak w celu ulatwienia wprowadzenia i harmonizacji
badania zdatnosci do ruchu drogowego tych pojazdow, nalezy réwniez okresli¢ zestaw informacji stanowigcych

wytyczne.

(5)  Obowiazki i wymogi okreslone w niniejszym rozporzadzeniu nie powinny wplywaé na obowigzki i wymogi
okreslone w rozporzadzeniach Parlamentu Europejskiego i Rady (WE) nr 715/2007 (3 oraz (WE)
nr 595/2009 ().

(6)  Producentom nalezy zapewni¢ wystarczajagco duzo czasu na wdroZenie rozwigzan internetowych niezbednych do
udostepnienia informacji technicznych stacjom kontroli pojazdéw i odpowiednim wiasciwym organom.

(7)  Srodki przewidziane w niniejszym rozporzadzeniu sa przyjmowane zgodne z opinia komitetu utworzonego na
mocy art. 19 ust. 1 dyrektywy 2014/45/UE,

PRZYJMUJE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:

Artykut 1
Przedmiot

1. Niniejsze rozporzadzenie ustanawia, w odniesieniu do okresowych badan zdatnosci do ruchu drogowego
pojazdéw silnikowych i ich przyczep:

a) zestaw informacji technicznych dotyczacych ukladu hamulcowego, kierowniczego, widocznosci, $wiatel, Swiatet
odblaskowych, elementéw ukladu elektrycznego, osi, k6, opon, zawieszenia, podwozia, elementéw przymocowanych
do podwozia, innych elementéw i uciazliwosci, niezbednych do badania zdatnosci do ruchu drogowego elementéw
podlegajacych badaniu, oraz wykorzystania zalecanych metod badania, zgodnie z zalacznikiem I pkt 3 do dyrektywy
2014/45|UE; oraz

b) szczegdlowe przepisy dotyczace formatu danych i procedur dostgpu do odpowiednich informacji technicznych.

(') Dz.U.L127229.4.2014,s.51.

() Rozporzadzenie (WE) nr 715/2007 Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 20 czerwca 2007 r. w sprawie homologadji typu pojazdéw
silnikowych w odniesieniu do emisji zanieczyszczent pochodzacych z lekkich pojazdéw pasazerskich i uzytkowych (Euro 5 i Euro 6) oraz
w sprawie dostepu do informacji dotyczacych naprawy i utrzymania pojazdéw (Dz.U.L 171 z 29.6.2007, s. 1).

Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (WE) nr 595/2009 z dnia 18 czerwca 2009 r. dotyczace homologacji typu pojazdow
silnikowych i silnikéw w odniesieniu do emisji zanieczyszczen pochodzacych z pojazdéw cigzarowych o duzej tadownosci (Euro VI)
oraz w sprawie dostgpu do informacji dotyczacych naprawy i obstugi technicznej pojazdéw, zmieniajace rozporzadzenie (WE)
ar 715/2007 i dyrektywe 2007/46/WE oraz uchylajace dyrektywy 80/1269/EWG, 2005/55/WE i 2005/78/WE (Dz.U. L 188
2 18.7.2009,s.1).

—
-
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Artykut 2
Zakres

Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ do pojazdéw podlegajacych badaniom zdatnoéci do ruchu drogowego zgodnie
z art. 2 ust. 1 dyrektywy 2014/45/UE, ktére zostaly po raz pierwszy zarejestrowane lub dopuszczone do ruchu
w panstwie czlonkowskim od dnia 20 maja 2018 r.

Artykut 3
Definicje

Do celow niniejszego rozporzadzenia stosuje si¢ nastepujace definicje:

1) ,producent” oznacza kazda osobe fizyczng lub prawna, jak okreslono w rozporzadzeniach Parlamentu Europejskiego
i Rady (UE) nr 167/2013 (*) i (UE) nr 168/2013 (°) oraz w dyrektywie 2007/46/WE Parlamentu Europejskiego
i Rady (%);

2) ,przedstawiciel producenta” oznacza kazda osobe fizyczng lub prawng, jak okreSlono w rozporzadzeniach (UE)
nr 167/2013 i (UE) nr 168/2013 oraz w dyrektywie 2007/46/WE;

3) ,nadajace si¢ do odczytu maszynowego” oznacza dane, ktére moga by¢ bezposrednio wykorzystane przez komputer;

4) ,informacje dotyczace naprawy i konserwacji” oznaczajg informacje okreslone w rozporzadzeniach (UE) nr 167/2013
i (UE) nr 168/2013 oraz w dyrektywie 2007/46/WE;

5) ,rejestracja” oznacza administracyjne zezwolenie na wprowadzenie pojazdu do uzytku w ruchu drogowym, zgodnie
z definicjg w art. 2 lit. b) dyrektywy Rady 1999/37/WE ().

Artykut 4
Informacje techniczne dotyczace pojazdu

Informacje techniczne niezbedne do przeprowadzenia badania zdatnosci do ruchu drogowego okreslono w zalaczniku
do niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 5
Procedury dostepu do informacji technicznych dotyczacych pojazdu

1.  Informagcje techniczne dotyczace pojazdu okreSlone w zalgczniku do niniejszego rozporzadzenia udostepnia sie
stacjom kontroli pojazdéw i odpowiednim wlasciwym organom w sposéb niedyskryminacyjny, fatwo dostepny, nieogra-
niczony, terminowy i spojny.

2. Informacje techniczne nalezy udostepnié nie pdzniej niz 6 miesiecy po rejestracji lub dopuszczeniu pojazdu do
ruchu. Jednakze w przypadku pojazdéw, ktdre zostaly zarejestrowane lub dopuszczone do ruchu w okresie od dnia
20 maja 2018 r. do dnia 20 listopada 2019 r., informacje te s udostepniane w dniu 20 maja 2020 r.

3. W drodze wyjatku od ust. 2, w przypadkach okreSlonych w art. 5 ust. 4 tiret pierwsze, drugie i pigte dyrektywy
2014/45|UE, producent przekazuje informacje techniczne stacji kontroli pojazdéw i odpowiedniemu wlasciwemu
organowi na ich wniosek i bez zwloki.

4. Producent przekazuje stacjom kontroli pojazdéw i odpowiednim wlaciwym organom péZniejsze zmiany
i uzupelnienia informacji technicznych, o ktérych mowa w ust. 1, w tym samym momencie, w ktérym udostgpniane sa
zmiany i uzupelnienia informacji dotyczacych naprawy i konserwacji pojazdu.

5. Informacje techniczne sg udostepniane w jezyku lub jezykach urzedowych pafnistwa czlonkowskiego stacji kontroli
pojazdow lub w jakimkolwiek innym jezyku uzgodnionym przez wlasciwy organ danego panstwa czlonkowskiego.

(*) Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 z dnia 5 lutego 2013 r. w sprawie homologacji i nadzoru rynku
pojazdéw rolniczych ilesnych (Dz.U.L 60z 2.3.2013,s. 1).

(*) Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 168/2013 z dnia 15 stycznia 2013 r. w sprawie homologagji i nadzoru rynku
pojazd6éw dwu- lub trzykolowych oraz czterokotowcéw (Dz.U.L 60z 2.3.2013, 5. 52).

(®) Dyrektywa 2007/46/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 5 wrze$nia 2007 r. ustanawiajaca ramy dla homologacji pojazdow
silnikowych i ich przyczep oraz ukladow, czgsci i oddzielnych zespoléw technicznych przeznaczonych do tych pojazdéw (dyrektywa
ramowa) (Dz.U.L 263z 9.10.2007,s. 1).

() Dyrektywa Rady 1999/37/WE z dnia 29 kwietnia 1999 r. w sprawie dokumentéw rejestracyjnych pojazdéw (Dz.U. L 138 z 1.6.1999,
s.57).
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6.  Producenci wyznaczajg punkt kontaktowy odpowiedzialny za udzielanie dostgpu do informacji technicznych
dotyczacych pojazdu. Dane kontaktowe punktu kontaktowego sa udostepniane na stronie internetowej producenta.
Punktem kontaktowym moze by¢ réwniez przedstawiciel producenta.

7. W celu zapewnienia, aby stacja kontroli pojazdow wystepujaca z wnioskiem o dostep do informacji technicznych
dotyczacych pojazdu byla upowazniona zgodnie z art. 12 ust. 1 dyrektywy 2014/45[UE, panstwa cztonkowskie lub ich
wlasciwe organy w stosownych przypadkach udzielaja pomocy producentowi.

Artykut 6
Format danych

1. Producent udostepnia informacje techniczne w oparciu o numer identyfikacyjny pojazdu w otwartym i ustruktury-
zowanym formacie danych:

a) wilasciwym organom, na ich wniosek, jako zbiér plikéw z danymi nadajacymi si¢ do odczytu maszynowego w trybie
offline, oraz

b) stacjom kontroli pojazdéw i wlasciwym organom za pomoca rozwigzania internetowego. Przy korzystaniu
z rozwigzan internetowych informacje techniczne, ktére producent musi dostarczy¢ w tym samym czasie jako cze$é
informacji dotyczacych naprawy i konserwacji na stronie internetowej, udostepnia si¢ w tym samym formacie
danych. Inne informacje techniczne dotyczace pojazdu udostepnia si¢ w formacie danych, ktdry jest wykorzystywany
do przekazywania podobnych informacji.

2. Producent moze odstgpi¢ od wymogéw okreSlonych w ust. 1 w odniesieniu do pojazdéw posiadajacych
homologacje indywidualne, krajowe lub dla malych serii, o ktérych mowa w rozporzadzeniach (UE) nr 1672013 i (UE)
nr 168/2013 oraz w dyrektywie 2007/46[WE, lub jezeli producent nie musi spetnia¢ wymogéw rozporzadzen (WE)
nr 715/2007, (UE) nr 1672013 lub (UE) nr 168/2013. Informacje te s3 jednak dostarczane w tatwo dostepny i spéjny
sposob, pozwalajac na ich przetworzenie przy rozsadnym nakladzie pracy.

3. W przypadku pojazdéw posiadajacych homologacje typu krok po kroku, mieszane lub wielostopniowe, o ktérych
mowa w rozporzadzeniach (UE) nr 167/2013 i (UE) nr 168/2013 oraz w dyrektywie 2007/46/WE, producent odpowie-
dzialny za okreSlony etap budowy ponosi odpowiedzialno$¢ za przekazanie ostatecznemu producentowi informacji
technicznych pojazdu odnoszacych si¢ do konkretnego ukladu, komponentu lub oddzielnego zespotu technicznego na
przedmiotowym etapie. Ostateczny producent jest odpowiedzialny za dostarczenie wlaSciwym organom i stacjom
kontroli pojazdéw informacji technicznych dotyczacych gotowego pojazdu.

4. Ust. 3 nie ma zastosowania do pojazdéw posiadajacych homologacje indywidualne, krajowe lub dla matych serii,
o ktorych mowa w rozporzadzeniach (UE) nr 1672013 i (UE) nr 168/2013 oraz w dyrektywie 2007/46/WE.

Artykut 7
Wejscie w Zycie i stosowanie

Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jego opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii
Europejskiej.

Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ od dnia 20 maja 2020 r.

Niniejsze rozporzadzenie wiaze w calosci i jest bezposrednio stosowane we wszystkich
panstwach czlonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 17 kwietnia 2019 r.

W imieniu Komisji
Jean-Claude JUNCKER

Przewodniczgcy



1. PRZEPISY OGOLNE

I. Do celéw niniejszego zalacznika ,instrukcje stosowania elektronicznego interfejsu pojazdu” oznaczaja podstawowe informacje diagnostyczne i informacje dotyczace badan montazu,

w szczegolnosci:

ZALACZNIK

L.1. Opis umiejscowienia i dostepu do elektronicznego interfejsu pojazdu w danym pojezdzie

1.2. Informacje, czy dany uklad posiada funkcje umozliwiajace kontrole diagnostyczna (tak/nie) Jezeli tak:

1.2.1. Specyfikacje rodzajow magistrali i protokoléw w danym pojezdzie

1.2.2. Specyfikacje parametréw komunikacyjnych badanego ukladu/funkcji w danym pojezdzie

L.3. Informacje o pierwotnie zainstalowanym ukladzie w danym pojezdzie

II. Informacje techniczne pojazdu dotyczgce pojazdéw kategorii L i pojazdéw nieobjetych zakresem dyrektywy 2014/45/UE nalezy traktowal jako wytyczne.

2. INFORMACJE DOTYCZACE BADANIA

8/801 1

Kategoria, w odniesieniu do ktérej

Pozycja Metoda Wymagane informacje Wymagane sa informace
<35t >3 oL [T
1. UKLAD HAMULCOWY
1.1. Stan techniczny i dzialanie
1.1.1. Sworzen pedalu hamulcowe- | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha-
go[dzwigni recznej hamulca | mulcowego.
roboczego Uwaga: Pojazdy ze wspomaganiem ukladu hamulcowego
nalezy sprawdzaé przy wylaczonym silniku.
1.1.2. Stan pedalu hamulcowego/dz- | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha-
wigni recznej hamulca i skok | mulcowego.
elelTentu uruchamiajacego ha- Uwaga: Pojazdy ze wspomaganiem ukladu hamulcowego
muice nalezy sprawdza¢ przy wylaczonym silniku.
1.1.3. Pompa podcisnienia lub spre- | Kontrola wzrokowa elementéw pod ci$nieniem roboczym. | Ci$nienie/maksymalne wylaczeniowe — minimalne X
zarka i zbiorniki Nalezy zmierzy¢ czas do uzyskania bezpiecznego cisnienia | wlaczeniowe [w barach]
lub podcisnienia roboczego oraz sprawdzi¢ dzialanie | ; © ;N R13 5.1.4.5.2
wskaznika ostrzegawczego, zabezpieczajgcego zaworu wie- i B
loobwodowego i zaworu spustowego. Statyczne ci$nienie zamkniecia zabezpieczajacego X X

zaworu wieloobwodowego [w barach]
Zob. UNR13 5.1.4.5.2

[1d ]

lorysfedomy nun Amopdzin yuuarzg
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L T
1.1.4. Manometr lub  wskaznik | Kontrola dziatania
ostrzegawczy niskiego cisnie-
nia
1.1.5. Zawor sterujgcy hamulca po- | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha-
stojowego mulcowego.
1.1.6. Urzadzenie uruchamiajace ha- | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha- | Ogélny opis elektronicznego hamulca postojowego X X X
mulec postojowy, dzwignia | mulcowego.
sterujaca, zapadka hamulca
postojowego,  elektroniczny
hamulec postojowy
1.1.7. Zawory hamulcowe (nozne, | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha-
obcigzeniowe, regulujace) mulcowego.
1.1.8. Polaczenie z hamulcami przy- | Nalezy rozlaczy¢ i ponownie polaczy¢ wszystkie polaczenia
czepy (elektryczne i pneuma- | ukladu hamulcowego pomiedzy pojazdem ciggnacym
tyczne) a przyczepa.
1.1.9. Zbiornik sprezonego powie- | Kontrola wzrokowa
trza
1.1.10. Urzadzenia  wspomagajace | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha-
uklad hamulcowy, pompa | mulcowego, w miare mozliwosci.
hamulcowa (uklady hydrau-
liczne)
1.1.11. Sztywne przewody hamul- | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha-
cowe mulcowego, w miare mozliwosci.
1.1.12. Elastyczne przewody hamul- | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha-
cowe mulcowego, w miarg mozliwosci.
1.1.13. Okladziny i klocki hamul- | Kontrola wzrokowa Metoda oceny zuzycia i zuzycie graniczne X X X|X
cowe Zob. UNRI3 5.2.1.11.21i 5.2.2.8.2.
1.1.14. B¢bny hamulcowe, tarcze | Kontrola wzrokowa Metoda oceny zuzycia i zuzycia granicznego X X X
hamulcowe Zob. UNRI3 5.2.1.11.2i 5.2.2.8.2.
1.1.15. Linki hamulcowe, drazki, | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha-
mechanizm dZwigni, pola- | mulcowego, w miare mozliwosci.
czenia

610TY'¢C
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L T
1.1.16. Urzadzenia  uruchamiajace | Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha- | Typ sitownika hamulcowego roboczy/postojowy X X
hamglce (W tym harpulce mulcowego, w miare mozliwosci. Skok maksymalny [mm]
sprezynowe lub  cylindry T
hydrauliczne) Dhugos¢ dzwigni [mm]
Zob. UNR13 5.1.4.5.2
1.1.17. Korektor sity hamowania Kontrola wzrokowa elementéw podczas pracy ukladu ha- | Cisnienie wejsciowe [w barach] X X
mulcowego, w miare mozliwosci.
Ci$nienie wyjsciowe dla x% maksymalnego nacisku X X
osi [w barach]
UN R 13 zalgcznik 10 7.4 + wykres 5
1.1.18. Korektory i wskazniki luzu | Kontrola wzrokowa Skok maksymalny [mm)] X X
Zob. UNR13 5.1.4.5.2
zasada dzialania [automatyczny/reczny dostoso- X X
wany]
1.1.19. Uklad hamowania dtugotr- | Kontrola wzrokowa
walego (o ile jest wymagany
lub zamontowany)
1.1.20. Automatyczne dzialanie ha- | Nalezy rozlaczy¢ polaczenie hamulcowe migdzy pojazdem
mulcow przyczepy ciggnacym a przyczepa.
1.1.21. Kompletny uklad hamul- | Kontrola wzrokowa
cowy
1.1.22. Polaczenia testowe (o ile sg | Kontrola wzrokowa Umiejscowienie i identyfikacja polaczen testowych X X
wymagane lub zamonto- Zob. UNR 13 5.1.4.2
wane) ) T
Umiejscowienie i identyfikacja polaczen testowych X
Zob. 2015/68 zalacznik 1. 2.1.8.1
1.1.23. Hamulec najazdowy Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
1.2. Sprawnos¢ i skuteczno$¢ hamulca roboczego
1.2.1. Sprawno$¢ W trakcie badania na urzadzeniu do kontroli dzialania ha- | Szczegblowe wymogi dotyczace badania pojazdu X X XXX
mulcéw lub, jezeli jest to niemozliwe, w trakcie proby dro- | na urzadzeniu do kontroli dzialania hamulcoéw
gowej — stopniowo zwigksza¢ site hamowania do osiagnie- | (tryb badania)
cia warto$ci maksymalnej.

01/80T T
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L T
1.2.2. Skuteczno$¢ Badanie wykona¢ na urzadzeniu do kontroli dzialania ha- | Cinienie konstrukcyjne w ukladzie przy obcigze- X X
mulcéw lub, jezeli jest to niemozliwe z przyczyn technicz- | niu maksymalnym [w barach]
nych, badanie nalezy wykona¢ na drodze z uzyciem op6- | 7 1 ;N R13 5.1.4.5.2
znieniomierza z funkcjg zapisu w celu ustalenia wskaznika i R
skutecznosci .ha.mowama w odniesieniu do dopuszczalnej Referencyjna sita hamowania [kN] przy ciénieniu X X
masy catkowitej lub, w przypadku naczep, do sumy do- wejéciowym [w barach] na osi 1
puszczalnego nacisku osi.
Badanie pojazd6éw lub przyczep o dopuszczalnej masie cal- Refgrgncyjna sifa hamowania. [kN] przy ci$nieniu X X
kowitej powyzej 3,5 tony nalezy wykonaé zgodnie z normg | WejSciowym [w barach] na osi 2
ISO 21069 lub z uzyciem metod réwnowaznych. ] - ] .
) . o Referencyjna sita hamowania [kN] przy ci$nieniu X X
Prébe drogowa wykonuje si¢ na plaskim i prostym odcinku wejéciowym [w barach] na osi 3
drogi przy suchej nawierzchni.
Referencyjna sita hamowania [kN] przy ci$nieniu X X
wejSciowym [w barach] na osi 4
Zob. UN R13 5.1.4.6.2
Ci$nienie obliczeniowe dla kazdej osi X X
1.3. Sprawno$¢ i skuteczno$¢ pomocniczego (awaryjnego) ukladu hamulcowego (jezeli wystepuje jako oddzielny uklad)
1.3.1. Sprawnos¢ Jezeli hamulec pomocniczy i hamulec roboczy stanowig od- | Ogdlny opis ukladu wraz z obwodami (jasna defi- X X X
dzielne uklady, nalezy zastosowaé metod¢ okre$long | nicja hamulca pomocniczego)
w pkt 1.2.1.
1.3.2. Skuteczno$¢ Jezeli hamulec pomocniczy i hamulec roboczy stanowig od-
dzielne uklady, nalezy zastosowaé metode okreslong
w pkt 1.2.2.
1.4. Sprawno$¢ i skuteczno$¢ postojowego ukladu hamulcowego
1.4.1. Sprawno$¢ Uruchomi¢ hamulec podczas badania na urzadzeniu do | Ogélny opis ukladu, facznie z zalecang procedura X X X
kontroli dzialania hamulcéw. badania, jezeli badanie dynamiczne (na urzadzeniu
do kontroli dzialania hamulcéw lub badanie dro-
gowe) nie jest mozliwe
1.4.2. Skuteczno$¢ Badanie wykona¢ na urzadzeniu do kontroli dzialania ha-
mulcéw. Jezeli jest to niemozliwe, podczas préby drogowej
z uzyciem op6Znieniomierza z funkcjg zapisu lub wskaza-
niem, badz badanie na zjezdzie o znanym stopniu nachyle-
nia.
Kontrola wzrokowa oraz, w miar¢ mozliwosci, sprawdze- | Ogdlny opis X

1.5. Sprawno$¢ ukladu hamowania
dlugotrwatego

nie, czy uklad dziala.
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane sq informacje
<35t | >35t | O | L
1.6. Uklad przeciwblokujacy (ABS) | Kontrola wzrokowa i oraz sprawdzenie kontrolki systemu | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X | X
samodiagnostyki lub przy uzyciu elektronicznego interfejsu | pojazdu
pojazdu.
Kontrola wzrokowa i oraz sprawdzenie kontrolki systemu | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X

1.7. Elektroniczny uktad hamulcowy
(EBS)

samodiagnostyki lub przy uzyciu elektronicznego interfejsu
pojazdu.

pojazdu

1.8. Plyn hamulcowy

Kontrola wzrokowa

2. UKEAD KIEROWNICZY

2.1. Stan techniczny

2.1.1. Stan przekladni kierowniczej

Ustawi¢ pojazd na kanale przegladowym lub na podnos-
niku z kotami w gérze lub na obrotnicach. Skreci¢ kierow-
nice od skrajnego polozenia do skrajnego polozenia. Kon-
trola wzrokowa dzialania przekladni kierowniczej.

2.1.2. Mocowanie ostony przektadni
kierowniczej

Ustawi¢ pojazd na kanale przegladowym lub na podnos-
niku z kotami na podlozu, skreci¢ kierownice w prawo
i w lewo lub zastosowal odpowiednio przystosowany wy-
krywacz luzu na kole. Kontrola wzrokowa mocowania obu-
dowy przekladni do podwozia.

2.1.3. Stan polgczen ukladu kierow-
niczego

Ustawi¢ pojazd na kanale przegladowym lub na podnos-
niku z kotami na podlozu, skreci¢ kierownicg w prawo
i w lewo lub zastosowaé urzadzenie do wymuszania szarp-
nig¢ kolami jezdnymi. Kontrola wzrokowa elementow
ukladu kierowniczego pod wzgledem zuzycia, peknigé
i pewnosci mocowania.

2.1.4. Dzialanie polgczen ukladu
kierowniczego

Ustawi¢ pojazd na kanale przegladowym lub na podnos-
niku z kotami na podlozu, skreci¢ kierownice w prawo
i w lewo lub zastosowaé urzadzenie do wymuszania szarp-
nie¢ kolami jezdnymi. Kontrola wzrokowa elementow
ukladu kierowniczego pod wzgledem zuzycia, peknieé
i pewnosci mocowania.
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Pozycja

Metoda

Wymagane informacje

Kategoria, w odniesieniu do ktdrej
wymagane s informacje

< 3,5t

> 3,5t

(0)

L

T

2.1.5. Wspomaganie uktadu kierow-
niczego

Sprawdzi¢ ewentualne wycieki z uktadu kierowniczego i po-
ziom plynu w zbiorniku hydraulicznego ukladu wspomaga-
nia (jezeli poziom plynu jest widoczny). Postawi¢ pojazd na
kotach, wigczy¢ silnik i sprawdzié, czy wspomaganie ukladu
kierowniczego dziala.

2.2. Kierownica i kolumna kierownicza

2.2.1. Stan kierownicy

Ustawi¢ pojazd na kanale przegladowym lub na podnos-
niku, pelnym ci¢zarem opierajacym si¢ na podlozu, ciagnaé
i pcha¢ koto kierownicze w kierunku poosiowym; pchaé
kolo kierownicze/kierownice w réznych kierunkach pod ka-
tem prostym do kolumny/widelca. Kontrola wzrokowa luzu
i stanu przegub6w elastycznych lub uniwersalnych.

2.2.2. Kolumna kierownicy/jarzma
i widelce oraz thumiki drgan
uktadu kierowniczego

Ustawi¢ pojazd na kanale przegladowym lub na podnos-
niku, pelnym cigzarem opierajacym si¢ na podlozu, ciggnaé
i pcha¢ koto kierownicze w kierunku poosiowym; pchaé
koto kierownicze/kierownicg¢ w réznych kierunkach pod ka-
tem prostym do kolumny/widelca. Kontrola wzrokowa luzu
i stanu przegubdéw elastycznych lub uniwersalnych.

Zamontowany thumik drgan uktadu kierowniczego

(TAK/NIE)

2.3. Luz sumaryczny na kole kie-
rownicy

Ustawi¢ pojazd na kanale przegladowym lub na podnos-
niku, oparty pelnym ci¢zarem na kotach jezdnych, wiaczy¢,
w miare mozliwosci, silnik w pojazdach ze wspomaganiem
ukladu kierowniczego i ustawi¢ kota do jazdy na wprost,
delikatnie skreci¢ kierownice w lewo i w prawo do porusze-
nia kot jezdnych. Kontrola wzrokowa luzu.

2.4. Ustawienie kot (X)2

Sprawdzi¢ ustawienie kot kierowanych za pomocg odpo-
wiednich przyrzadow.

2.5. Obrotnica osi kierowanej przy-
czepy

Kontrola wzrokowa lub sprawdzenie za pomocg odpowied-
nio przystosowanego urzadzenia do wymuszania szarpnigé
kotami.
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje . .
wymagane s informacje
<35t | >35t | O | L T
2.6. Elektroniczne Kontrola wzrokowa i sprawdzenie zgodno$ci miedzy skre- | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X
wspomaganie  ukladu  kier- | tem kola kierownicy a skretem ko6t przy wilaczaniu i wyla- | pojazdu
owniczego (EPS) czaniu silnika lub przy uzyciu elektronicznego interfejsu
pojazdu.
3. WIDOCZNOSC
3.1. Pole widzenia Kontrola wzrokowa z siedzenia kierowcy.
3.2. Stan szyb Kontrola wzrokowa
3.3. Lusterka wsteczne lub inne | Kontrola wzrokowa
urzadzenia o funkcji widzenia
posredniego
3.4. Wycieraczki szyby przedniej Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
3.5. Spryskiwacze szyby przedniej Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
3.6. Instalacja odmglawiajaca (X)2 Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
4, SWIATLA, SWIATLA ODBLASKOWE I WYPOSAZENIE ELEKTRYCZNE
4.1. Swiatta drogowe i mijania
4.1.1. Stan i dzialanie Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania. Kategoria Zrodla $wiatla [..,...] X X X | X
4.1.2. Ustawienie Sprawdzi¢ ustawienie poziome strumienia $wietlnego kaz- | Ustawienie $wiatel mijania [w procentach] dla od- X X X
dego reflektora $wiatla mijania za pomoca urzadzenia do | chylenia pionowego i kierunku.
sprawdzania ustawienia $wiatel lub ekranu lub przy uzyciu
clektronicznego interfejsu pojazdu. Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X
pojazdu
W celu okreSlenia ustawienia poziomego strumie- | X X X
nia $wietlnego za pomocg informagji elektronicz-
nego interfejsu pojazdu dotyczgcych uruchomienia
ruchu wigzki $wiatla reflektora, aby umozliwié
ocene ustawienia
Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X

4.1.3. Przelgczniki

Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter-
fejsu pojazdu.

pojazdu
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Pozycja

Metoda

Wymagane informacje

Kategoria, w odniesieniu do ktdrej
wymagane s informacje

<35t | >35t | O | L | T

4.1.4. Zgodno$¢ z wymogami'.

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.1.5. Urzadzenia do regulacji usta- | Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter- | Tryb pracy (reczny/automatyczny) X X X
wienia $wiatel (jezeli sa obo- | fejsu pojazdu.
wigzkowe) Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X
pojazdu
4.1.6. Urzadzenie do oczyszczania | Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania, jezeli istnieje | Urzadzenie obowigzkowe [T/N] X X
$wiatel drogowych/mijania (je- | taka mozliwos¢.
zeli jest obowigzkowe)
4.2. Przednie i tylne $wiatla pozycyjne, Swiatla obrysowe boczne i tylne oraz $wiatla do jazdy dziennej
4.2.1. Stan i dzialanie Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania. Montaz $wiatel do jazdy dziennej [T/N] X X X
4.2.2. Przelgczniki Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
4.2.3. Zgodno$¢ z wymogami'. Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
4.3. Swiatha stopu
4.3.1. Stan i dzialanie Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
4.3.2. Przelgczniki Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter- | Montaz awaryjnego sygnatu stopu [T/N] X X X
fejsu pojazdu.
Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X

pojazdu

4.3.3. Zgodno$¢ z wymogami'.

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.4, Swiatla kierunkowskazu i §wiatta

awaryjne

4.4.1. Stan i dziatanie

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.4.2. Przelgczniki

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.4.3. Zgodno$¢ z wymogami'.

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.4.4. Czgstotliwos$¢ blyskéw kierun-
kowskazéw

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
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Pozycja

Metoda

Wymagane informacje

Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

wymagane s informacje

< 3,5¢ | > 3,5¢ \ 0 \ L

T

4.5. Przednie i tylne $wiatla przeciwmglowe

4.5.1. Stan i dzialanie

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.5.2. Ustawienie (X)2

Kontrola poprzez wlgczenie i sprawdzenie za pomocg urza-
dzenia do sprawdzania ustawienia $wiatel.

4.5.3. Przelgczniki

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.5.4. Zgodnos¢ z wymogami'.

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.6. Swiatla cofania

4.6.1. Stan i dzialanie

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.6.2. Zgodnos¢ z wymogami'.

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.6.3. Przelgczniki

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.7. Oswietlenie tylnej tablicy rejestracyjnej

4.7.1. Stan i dzialanie

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.7.2. Zgodno$¢ z wymogami'.

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.8. Swiata odblaskowe, oznakowanie odblaskowe i tylne tablice odblaskowe

4.8.1. Warunek

Kontrola wzrokowa

4.8.2. Zgodno$¢ z wymogami'.

Kontrola wzrokowa

4.9. Wymagane wskazniki kontrolne urzadzen o$wietlenia

4.9.1. Stan i dzialanie

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.9.2. Zgodno$¢ z wymogami'.

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

4.10. Polgczenia elektryczne miedzy
pojazdem ciggnacym a przy-
czepg lub naczepg

Kontrola wzrokowa: w miare mozliwosci nalezy sprawdzi¢
cigglos¢ elektryczng instalacji.
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L T
4.11. Przewody elektryczne Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub | Identyfikacja przewodéw/kabli (np. kolor, ostona, | X X X
na podno$niku, obejmujaca takze komore silnikowg (jesli | przekrdj poprzeczny, rozmiar), monitorowanie izo-
ma to zastosowanie). lacji (wysokie napigcie)
Umiejscowienie wszelkich przewodéw wysokiego X X X
napiecia
4.12. Dodatkowe $wiatla i $wiatla | Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
odblaskowe (X)2
4.13. Akumulator(-y) Kontrola wzrokowa Umiejscowienie akumulatora(-6w) X X X | X
Liczba akumulatoréw X X X | X
Specjalne ustalenia dotyczace akumulatoréw wyso- X X X
konapigciowych
Informacje dotyczace wymiany akumulatora w da- X X X
nym pojezdzie (VIN) [T/N]
Informacje dotyczace bezpiecznika akumulatora | X X X
w danym pojezdzie (VIN) [T/N]
Informacje dotyczace wentylacji akumulatora w da- | X X X
nym pojezdzie (VIN) [T/N]
Informacje dotyczace zasady dzialania danego po-| X X X
jazdu (VIN)
5. OSIE, KOLA, OPONY [ ZAWIESZENIE
5.1. Osie
5.1.1. Osie Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub | Ogdlny opis, liczba osi X X X|X|X

na podno$niku. Stosowanie urzadzenia do wymuszania
szarpnig¢ kolami jezdnymi jest dozwolone, a zalecane
w przypadku pojazdéw o masie catkowitej przekraczajacej
3,5 tony.

5.1.2. Zwrotnice

Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podno$niku. Stosowanie urzadzenia do wymuszania
szarpnie¢ kolami jezdnymi jest dozwolone, a zalecane
w przypadku pojazdéw o masie catkowitej przekraczajacej
3,5 tony. Do kazdego kota przylozy¢ site w kierunku pozio-
mym lub pionowym i obserwowaé ruch migdzy belka osi
a zwrotnica.
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L T
5.1.3. Lozyska kot Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podno$niku. Stosowanie urzadzenia do wymuszania
szarpnie kolami jezdnymi jest dozwolone, a zalecane
w przypadku pojazdéw o masie catkowitej przekraczajacej
3,5 tony. Rozkolysa¢ kolo lub przylozy¢ site boczna do
kazdego kola i obserwowal ruch kola do géry w stosunku
do zwrotnicy.
5.2. Kola i opony
5.2.1. Piasta kola Kontrola wzrokowa
5.2.2. Kofa Kontrola wzrokowa obu stron kazdego kola pojazdu na ka- | Rozmiar/wymiary/odsadzenie kota X X X|X|X
nale przegladowym lub na podnos$niku.
5.2.3. Opony Kontrola wzrokowa calej opony poprzez obrét uniesionego | Rozmiar opony, X X X | x| x
kota pojazdu na kanale przegladowym lub na podnosniku
badZ poprzez przemieszczanie pojazdu do przodu i do tytu indeks nosnosci, X X x| x| x
na kanale przeglagdowym.
indeks predkosci X X X|X|X
System monitorowania ci$nienia w oponach [N/T]: X X X[ X|X

bezposredni/posredni

5.3. Zawieszenie

5.3.1. Resory sprezynowe i stabiliza-
tory

Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podno$niku. Stosowanie urzadzenia do wymuszania
szarpnig¢ kolami jezdnymi jest dozwolone, a zalecane
w przypadku pojazdéw o masie catkowitej przekraczajacej
3,5 tony.

5.3.2. Amortyzatory

Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podnos$niku badZ przy uzyciu specjalnych urzadzen,
o ile s3 dostepne.

5.3.2.1. Badanie skutecznosci thu-
mienia (X)?

Uzycie specjalnych urzgdzen i poréwnanie réznicy miedzy
prawg a lewg strona
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
< 3,5t >35t | O L T
5.3.3. Drazki skretne, drazki reak- | Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
cyjne, wahacze na podno$niku. Stosowanie urzadzenia do wymuszania
szarpnie kolami jezdnymi jest dozwolone, a zalecane
w przypadku pojazdéw o masie catkowitej przekraczajacej
3,5 tony.
5.3.4. Sworznie wahaczy Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podno$niku. Stosowanie urzgdzenia do wymuszania
szarpnig¢ kotami jezdnymi jest dozwolone, a zalecane
w przypadku pojazdéw o masie catkowitej przekraczajacej
3,5 tony.
5.3.5. Zawieszenie pneumatyczne Kontrola wzrokowa
6. PODWOZIE I ELEMENTY PRZYMOCOWANE DO PODWOZIA
6.1. Podwozie lub rama i elementy do nich przymocowane
6.1.1. Stan ogdlny Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podnoéniku.
6.1.2. Rury wydechowe i thumiki Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podnos$niku.
6.1.3. Zbiornik paliwa i przewody | Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub | Ogélny opis i umiejscowienie, w tym ostony X X X|X
paliwowe (w tym zbiorniki | na podno$niku; w przypadku ukladéw zasilania gazem
i przewody paliwowe do ce- | LPG/CNG/LNG nalezy zastosowal elektroniczny detektor
16w grzewczych) gazu.
6.1.4. Zderzaki, zabezpieczenia | Kontrola wzrokowa Oslony boczne i urzadzenia zabezpieczajace przed X X
boczne i urzadzenia zabezpie- wijechaniem pod tyl pojazdu wylaczone z zakresu
czajgce przed wjechaniem pod rozporzadzenia (T/N)
tyl pojazdu
6.1.5. Zamocowanie kofa zapaso- | Kontrola wzrokowa
wego (jezeli wystepuje)
6.1.6. Urzadzenia sprzegajace | Kontrola wzrokowa pod katem zuzycia i prawidlowego
i przeznaczone do ciggniecia | dzialania, ze szczegdlnym uwzglednieniem zamontowanych
urzadzen zabezpieczajacych i dzialania wskaznikéw pomia-
rowych.
6.1.7. Przeniesienie napedu Kontrola wzrokowa
6.1.8. Mocowanie silnika Kontrola wzrokowa bez koniecznosci stosowania kanalu

przegladowego lub podnos$nika.
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L
6.1.9. Praca silnika (X)2 Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter- | Wlasciwa konfiguracja jednostki sterujacej silnika X X X
fejsu.
Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X
pojazdu
Instrukcje dotyczace odczytu numeru kalibracji X X X
Informacje o waznych numerach kalibracji X X X
Numer identyfikacyjny oprogramowania, w tym X X X
sumy kontrolne lub podobne dane dotyczace wery-
fikacji integralnosci.
6.2. Kabina i nadwozie
6.2.1. Warunek Kontrola wzrokowa
6.2.2. Mocowanie Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podnos$niku.
6.2.3. Drzwi i zamki Kontrola wzrokowa
6.2.4. Podloga Kontrola wzrokowa pojazdu na kanale przegladowym lub
na podnos$niku.
6.2.5. Siedzenie kierowcy Kontrola wzrokowa
6.2.6. Pozostale siedzenia Kontrola wzrokowa Maksymalna liczba siedzeni ogblem (z wylaczeniem | X X
siedzenia kierowcy)
Liczba siedzen skierowanych tylem do kierunku | X X

jazdy

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

Kontrola wzrokowa

6.2.7. Wskazniki 1 przyrzady kie-
rowcy

6.2.8. Stopnie kabiny

6.2.9. Inne  wyposazenie = wew-

netrzne i zewnetrzne

Kontrola wzrokowa

6.2.10. Blotniki, fartuchy przeciw-
blotne

Kontrola wzrokowa
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Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L | T
6.2.11. Podpérka Kontrola wzrokowa
6.2.12. Uchwyty i podné6zki Kontrola wzrokowa
7. INNE WYPOSAZENIE
7.1. Pasy bezpieczenstwa, zapiecia pasow i inne urzadzenia przytrzymujace (dotyczy kategorii L: L6/L7)
7.1.1. Pewno$¢ mocowania pasoéw | Kontrola wzrokowa Liczba i umiejscowienie punktéw kotwiczenia pa- | X X X | X
i zapigé sOw bezpieczefistwa
7.1.2. Stan paséw i zapieé Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania. Kategoria pasa bezpieczefistwa dla kazdej pozycji | X X X | X
siedzacej
7.1.3. Ogranicznik naprezenia pa- | Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter- | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X
sow bezpieczefistwa fejsu. pojazdu
7.1.4. Napinacze wstepne pasoéw | Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter- | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X
bezpieczenstwa fejsu. pojazdu
7.1.5. Poduszki powietrzne Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter- | Liczba i umiejscowienie poduszek powietrznych X X X
fejsu.
Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X
pojazdu
7.1.6. System poduszki powietrznej | Kontrola wzrokowa wskaznika awarii ukladu lub przy uzy- | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X
SRS ciu elektronicznego interfejsu. pojazdu
7.2. Gasnica (X)2 Kontrola wzrokowa
7.3. Zamki i urzadzenia przeciwwla- | Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
maniowe
7.4. Tréjkat ostrzegawczy (jezeli wy- | Kontrola wzrokowa
magany) (X)?
7.5. Apteczka pierwszej pomocy (je- | Kontrola wzrokowa
zeli wymagana) (X)2
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Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L | T
7.6. Kliny (podpérki) zabezpiecza- | Kontrola wzrokowa
jace kola (jezeli wymagane) (X)?
7.7. Diwickowe urzadzenie ostrze- | Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.
gawcze
7.8. Predkosciomierz Kontrola wzrokowa lub sprawdzenie dzialania w czasie | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu X
jazdy badz za pomoca przyrzadéw elektronicznych. pojazdu
7.9. Tachograf (jezeli jest zamonto- | Kontrola wzrokowa Umiejscowienie czujnikéw X
wany/wymagany)
Umiejscowienie plomb X X
7.10. Ogranicznik predkosci (jezeli | Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania urzadzenia, je-
jest zamontowany/wymagany) | zeli dostepny jest odpowiedni sprzet.
7.11. Drogomierz, jezeli wystepuje | Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter- | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X X
(X)2 fejsu. pojazdu
7.12. Elektroniczna kontrola statecz- | Kontrola wzrokowa lub przy uzyciu elektronicznego inter- | Instrukcje uzytkowania elektronicznego interfejsu | X X
nosci (ESC), jezeli jest zamon- | fejsu. pojazdu
towana/wymagana
8. UCIAZLIWOSC
8.1. Halas
8.1.1. Uklad tlumienia halasu Ocena subiektywna (jezeli w ocenie funkcjonariusza stuzb | Poziom dzwigku pojazdu nieruchomego: [dB(A) X X X | X
kontrolnych halas jest na granicy dopuszczalnosci, mozna | przy 1/min]
wykona¢ statyczny pomiar halasu za pomocg miernika po-
ziomu halasu).
8.2. Emisja spalin
8.2.1. Emisja spalin z silnikéw z zaptonem iskrowym
Kontrola wzrokowa Ogdlny opis ukladu sterowania emisja. X X

8.2.1.1. Urzadzenia kontrolne emisji
spalin

Zainstalowany filtr czastek statych [T/N]
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Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L | T
8.2.1.2. Emisje gazowe — w odniesieniu do pojazdéw do klas emisji Euro 5 i | Poziom emisji gazowych, jezeli podany przez pro- | X X X
Euro V (1): ducenta
pomiar z uzyciem analizatora spalin zgodnie z wymo- ] ]
gami' lub odczyt zapiséw systemu OBD. Badanie emisji Inform.ac].e dotyczace danego pojazdu (VIN) lub X X X
z rury wydechowej jest domysla metoda stosowang kodu silnika
przy ocenie emisji spalin. W oparciu o ocen¢ réwno-
waznoéci oraz z uwzglednieniem odnosnych przepiséw | W odniesieniu do | Wymogi w zakresie kondycjo- X X X
dotyczacych homologacji typu pafistwa czlonkowskie | badania emisji nowania wstepnego silnika, ta-
moga zezwolié na stosowanie odczytéw zapisow sys- | Z rury kie jak minimalna temperatura
temu OBD zgodnie z zaleceniami producenta oraz | wydechowej olejufwody [°C] oraz proce-
zgodnie z innymi wymogami. dury doprowadzenia silnika do
— w odniesieniu do pojazdéw od klas emisji Euro 6 i trybu badania typu II
Euro VI (%): L . -
) o ) ) ) Wyniki badania emisji typu II X X X
pomiar z uzyciem analizatora spalin zgodnie z wymo-
gami' lub odczyt zapiséw systemu OBD zgodnie z zale- CO [%] - silnik na biegu jato- | X X X
ceniami producenta oraz innymi wymogami'. gt
Pomiary nie maja zastosowania do silnikéw dwusuwowych.
CO [%] - wysokie obroty | X X X
biegu jalowego
Lambda [] X X X
W odniesieniu do | Polaczenie i protokét komuni- | X X
stosowania OBD | kacyjny (norma, napiecie zasi-
lania, umiejscowienie)
Wykaz DTC (klasa A, B1 i B2 X X
obecnie wylacznie dla pojaz-
déw ciezkich)
8.2.2. Emisja spalin z silnikéw o zaplonie samoczynnym
8.2.2.1. Urzadzenia kontrolne emisji | Kontrola wzrokowa Ogdlny opis ukladu sterowania emisja. Np. X X
spalin Uklad deNOx [T/N]
Zainstalowany filtr czgstek statych [T/N]
Umiejscowienie ukladu EGR
Informacje dotyczace danego pojazdu (VIN) lub
kodu silnika
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Pozycja Metoda Wymagane informacje wymagane s3 informacje
<35t | >35t | O | L T
8.2.2.2. Zadymienie spalin — w odniesieniu do pojazdéw do klas emisji Euro 5 i Informacje dotyczace typu silnika danego pojazdu X X X
Pojazdy zarejestrowane lub dopusz- Euro V (): (VIN)
czone dq ruchu po raz pierwszy Zadymi.enie .spalin mierzy - si¢ podczas/ swqbodpego W odniesieniu do | Wymogi w zakresie kondycjo- | X X X
przed .dnlem 1 stycznia 1980 r. s3 przyspieszania (béz. obcigzenia, qd obrqtow l?legu ].a}o- badania emisji nowania wstepnego silnika, ta-
zwolnione z tego wymogu. Wego do pr(;dlliosg maksymalne)) z diwignig zmiany | , rury kie jak minimalna temperatura
biegéw w polozeniu neutra.ln,ym i z wlaczonym SPIZeg- | wydechowej oleju/wody [°C] oraz proce-
}em .l.ub przez odczyt zapisow systemu OBD. Badanie dury doprowadzenia silnika do
emisji z rury wydechowej jest domysla metoda stoso- trybu badania typu II
wang przy ocenie emisji spalin. W oparciu o oceng row-
nowaznosci panstwa cztonkowskie moga zezwoli¢ na warto$¢ k zarejestrowana na | X X X
stosowanie OBD zgodnie z zaleceniami producenta oraz tabliczce  producenta  umie-
zgodnie z innymi wymogami. szczor}ej w .pojeidzie (wynik
w odniesieniu do pojazdéw od klas emisji Euro 6 i badania emisji typu I
Euro VI (¥): Graniczna predkos¢ obrotowa
zadymienie spalin mierzy si¢ podczas swobodnego silnika w badaniach typu II
przyspieszania (bez obcigzenia, od obrotéw biegu jalo- Ogranicznik predkoéci obroto- | X X X
wego do predkosci maksymalnej) z dzwignia zmiany wej silnika dla przyspieszenia
biegéw w polozeniu neutralnym i z wlaczonym sprzeg- bez obciazenia [T/N]
tem lub przez odczyt zapisow systemu OBD zgodnie - - -
z zaleceniami producenta oraz zgodnie z innymi wymo- Opis dezakt,yyvaql ogranicz- X X X
gamil, nika predkosci obrotowej sil-
o nika w celu przeprowadzenia
Wstepne przygotowanie pojazdu: badania przy swobodnym
1. Pojazdy mozna badaé bez wstgpnego przygotowywania, przyspieszeniu;
choci.aZ.ze. wzgledow be;pieczeﬁstwa .naleZy sprgwdzic', W odniesieniu do | Dozwolone kody DTC w diag- X X X
czy silnik jest rozgrzany i w zadowalajagcym stanie tech- stosowania OBD | nostyce OBD {kody dla grupy
fucznym. NOx 3000 dla LDV}
2. Wymogi dotyczace przygotowania wstepnego: Polgczenie i protokoét komuni- X X X
(i) silnik musi by¢ w pelni rozgrzany; na przyklad tem- kacyjny (norma, napiecie zasi-
peratura oleju silnika mierzona za pomocg sondy lania, umiejscowienie)
umieszczonej w rurce wskaznika poziomu oleju po-
winna wynosi¢ co najmniej 80 °C lub jesli jest niz- Wykaz DTC (klasa A, B1 i B2 X X X
sza, odpowiada¢ normalnej pracy silnika, lub tempe- obecnie wylacznie dla pojaz-
ratura bloku silnika okre$lana za pomocg pomiaru dow ciezkich)
poziomu promieniowania podczerwonego powinna
odpowiada¢ co najmniej temperaturze rownowazne;.
Jesli, ze wzgledu na budowe silnika, pomiar ten jest
niewykonalny, to temperature¢ odpowiadajacg nor-
malnej pracy silnika mozna okresli¢ innymi sposo-
bami, na przyklad na podstawie wlaczenn wentylatora
silnika;
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Pozycja

Metoda

Wymagane informacje

Kategoria, w odniesieniu do ktdrej

wymagane s informacje

<35t | >35t | O | L

T

(ii) uktad wydechowy nalezy przedmuchaé poprzez co
najmniej trzykrotne zwigkszenie obrotéw silnika lub
za pomocg innej rOwnowaznej metody.

Procedura badania:

1. Przed rozpoczeciem cyklu swobodnego przyspieszania

obrotéw silnik i ewentualna turbosprezarka powinny
pracowac na obrotach biegu jalowego. W przypadku sil-
nikéw wysokopreznych o duzej mocy oznacza to odcze-
kanie co najmniej 10 sekund po zwolnieniu pedatu
przyspieszenia.

. W celu rozpoczgcia kazdego cyklu swobodnego przy-

spieszenia obrotéw nalezy nacisngé pedal przyspieszenia
do oporu, szybko i plynnie (w czasie krétszym od jednej
sekundy), lecz nie gwaltownie, tak aby uzyska¢ maksy-
malng dawke paliwa, jaka moze podaé pompa wtrys-
kowa.

. Podczas kazdego cyklu swobodnego przyspieszenia ob-

rotéw pedal przyspieszenia nalezy zwolni¢ po osiagnig-
ciu przez silnik maksymalnej predkosci obrotowej lub,
w przypadku pojazdéw z automatyczng skrzynig bie-
g6w, predkosci podanej przez producenta, lub, jesli nie
zostala podana, dwoch trzecich predkosci maksymalnej.
Mozna to sprawdzi¢ np. poprzez odczyt predkosci obro-
towej silnika lub pozostawienie wystarczajacej ilosci
czasu od poczatku nacisniecia pedatu przyspieszenia do
jego zwolnienia, co w przypadku pojazdéw kategorii M,
M;, N, i N; wynosi co najmniej dwie sekundy.

. Pojazdy uznaje si¢ za niespelniajagce wymogéw tylko

wtedy, jezeli Srednie arytmetyczne z co najmniej trzech
ostatnich cykli swobodnego przyspieszenia obrotéw
przekraczajg warto$¢ dopuszczalng. Mozna to obliczy¢
poprzez pominiecie kazdego pomiaru, ktéry znaczgco
odbiega od $redniej z pomiaréw lub od wyniku innego
obliczenia statystycznego uwzgledniajacego rozrzut po-
miar6w. Panstwa czlonkowskie mogg ograniczy¢ liczbe

cykli badan.
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Pozycja

Metoda

Wymagane informacje

Kategoria, w odniesieniu do ktdrej
wymagane s informacje

< 3,5t

> 3,5t

(0)

L

T

5. Aby unikngé¢ zbednych badan, panstwa czlonkowskie
moga zakwestionowaé pojazdy, dla ktérych zmierzone
warto$ci znacznie przekraczajg wartoSci dopuszczalne
po mniej niz trzech cyklach swobodnego przyspieszenia
obrotéw lub po cyklach przedmuchiwania. Podobnie
w celu uniknigcia zbednych badan pafistwa czlonkow-
skie mogg oceni¢ pozytywnie pojazdy, dla ktérych zmie-
rzone wartoSci sa znacznie nizsze od wartosci dopusz-
czalnych po mniej niz trzech cyklach swobodnego
przyspieszenia obrotéw lub po cyklach przedmuchiwa-
nia.

8.3. Tlumienie zakldcen elektromagnetycznych

Zaklocenia radiowe (X)2

8.4. Inne pozycje zwigzane z ochrong

Srodowiska

8.4.1. Wycieki plynu

9. BADANIA DODATKOWE DOTYCZACE PO]AZDOW KATEGORII M, I M; DO PRZEWOZU 0SOB

9.1. Drzwi

9.1.1. Drzwi wejsciowe i wyjsciowe

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

9.1.2. Wyjécia awaryjne

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania (w stosownych
przypadkach).

9.2. Odmglawianie i odmrazanie
szyb (X)?

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

9.3. Wentylacja i ogrzewanie (X)2

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

9.4. Siedzenia

9.4.1. Siedzenia pasazeréw (w tym
siedzenia dla personelu po-
mocniczego)

Kontrola wzrokowa

9.4.2. Siedzenie kierowcy (dodat-
kowe wymogi)

Kontrola wzrokowa
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Wymagane informacje
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(0)

L
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9.5. Os$wietlenie wewnetrzne i urza-
dzenia do wySwietlana celu
podrdzy (X)>

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

9.6. Przejscia, miejsca dla pasazeréw
stojacych

Kontrola wzrokowa

9.7. Schody i stopnie

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania (w stosownych
przypadkach).

9.8. System komunikacji z pasaze-
rami (X)?

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania.

9.9. Tablice informacyjne (X)?

Kontrola wzrokowa

9.10. Wymogi dotyczace przewozu dzieci. (X)>

9.10.1. Drzwi

Kontrola wzrokowa

9.10.2. Wyposazenie sygnalizacyjne
i specjalne

Kontrola wzrokowa

9.11. Wymogi dotyczace przewozu osob o ograniczonej mozliwosci poruszania sig (X)2

9.11.1. Drzwi, rampy i podnos$niki

Kontrola wzrokowa i kontrola dzialania.

9.11.2. Urzadzenia przytrzymujace
dla wozkéw inwalidzkich

Kontrola wzrokowa i sprawdzenie dzialania, w stosownych
przypadkach.

9.11.3. Wyposazenie sygnalizacyjne
i specjalne

Kontrola wzrokowa

9.12. Inne wyposazenie specjalne (X)?

9.12.1. Instalacje do przygotowywa-
nia positkéw

Kontrola wzrokowa

9.12.2. Instalacja sanitarna

Kontrola wzrokowa
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Kategoria, w odniesieniu do ktdrej
wymagane s informacje

<35t | >35t | O | L | T

Pozycja Metoda Wymagane informacje

9.12.3. Inne urzadzenia (np. systemy | Kontrola wzrokowa
audiowizualne)

(') Pojazdy, ktére otrzymaly homologacje typu zgodnie z dyrektywa 70/220/EWG, zalacznikiem I tabela 1 (Euro 5) do rozporzadzenia (WE) nr 715/2007, dyrektywa 88/77/EWG i dyrektywa 2005/55/WE.

(3 Pojazdy, ktére otrzymaly homologacje typu zgodnie z zalgcznikiem I tabela 2 (Euro 6) do rozporzadzenia (WE) nr 715/2007 i rozporzadzeniem (WE) nr 595/2009 (Euro VI).

)

v

3
4

Pojazdy, ktére otrzymaly homologacje typu zgodnie z dyrektywa 70/220/EWG, zalacznikiem I tabela 1 (Euro 5) do rozporzadzenia (WE) nr 715/2007, dyrektywq 88/77/EWG i dyrektywa 2005/55/WE.
Pojazdy, ktére otrzymaly homologacje typu zgodnie z zalacznikiem I tabela 2 (Euro 6) do rozporzadzenia (WE) nr 715/2007 i rozporzadzeniem (WE) nr 595/2009 (Euro VI)

UWAGI:

1 ,Wymogi” sa okreslane w homologacji typu w dniu zatwierdzenia, pierwszej rejestracji lub pierwszego dopuszczenia do ruchu, a takze zgodnie z obowiazkami w zakresie modernizacji
lub przepisami krajowymi w kraju rejestracji pojazdu. Te kryteria uznania stanu technicznego za niezadowalajacy majg zastosowanie wylacznie wtedy, gdy sprawdzono zgodnosé
Z Wymogami.

2 (X) oznacza pozycje, ktére dotyczg stanu technicznego pojazdu i jego zdatnosci do ruchu drogowego, ale ich kontrola nie jest niezbedna w ramach badania zdatnosci do ruchu.
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